
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 TRANSMISSION DE PUISSANCE DES SYSTEMES MOTORISES : SYNTHESE 

T 

 
 
 
 

sans 
transformation 
de mouvement 

à vitesse 
réduite 

transmission 
permanente 

entre arbres 
proches 

entre arbres 
éloignés 

Translation 
continue 

Translation 
alternative 

Rotation 
discontinue 

transmission 
temporaire 

Fp1 : Transmettre et adapter une puissance mécanique de rotation 
Fc1 : S’intégrer à la P.O. du système 
Fc2 : Recevoir consigne et informer la P.C. du système 
Fc3 : Assurer sécurité et confort à l’utilisateur 

APPROCHE FONCTIONNELLE 

Critères de choix 

… AUX SOLUTIONS 

à vitesse 
variable 

Engrenages 
coniques 

Engrenages 
cylindriques 

Engrenages 
gauches 

Accouplements 

Embrayages 

Roues et chaîne 

Freins 

Coupleurs 
Convertisseurs 

Limiteurs de 
couple 

Roues libres 

Poulies-courroie 
crantées 

Poulies-courroie 
trapézoïdale 

Poulies-courroie 
plate 

Réducteur à 
trains simples 

Réducteur à  
trains spéciaux 

Variateurs 

Boite de 
vitesses 

Système 
Vis-écrou 

Système Bielle- 
manivelle 

Pignon-
crémaillère 

Cadre à 
coulisse 

Croix de malte 

Treuil / palan 

par 
 adhérence 

par 
 obstacle 

axes  
orthogonaux 

axes 
 parallèles 

axes 
perpendiculaires 

progressive 

ralentie 

à couple 
augmenté 

à couple 
limité 

dans un seul 
sens 

dans les 
deux sens

 
avec 

transformation 
de mouvement 

Très Grande 
réduction 

Grande 
réduction 

Besoin a 

b 

Approche fonctionnelle, structurelle, comportementale et technologique des principales solutions constructives de transmission de puissance mécanique de rotation 

APPROCHE STRUCTURELLE 

sans 
transformation 
de mouvement 

à même 
 vitesse 

moteur Roue embrayage cardan Boîte de 
vitesse 

Engrenage 
conique 

Approche fonctionnelle, structurelle, comportementale et technologique des principales solutions constructives de transmission de puissance mécanique de rotation 

Structure externe a 

Transmettre 
une puissance 

mécanique  
de rotation 

moteur 

PE=CE.E 

b Structure et paramètres internes 

Paramètres 
d’entrée  

Paramètres 
de sortie 

Loi E/S 
énergétique 

PE = CE.E 

PE = CE.E 

PS = CS.S 

 

Ad 

T 
PS = FS.VS 

ou = CS.S 

: rendement 

Loi E/S 
cinématique 

T 

Ad 

=PS/PE 

=PS/PE 

Ad 

T 

Ad 

Rapport de transmission 
r=S/E 

r<1réduction 
r>1multiplication 

 
 

 

DES FONCTIONS … 

Loi de transformation 
PS = FS.VS 

ou = CS.S =PS/PE Loi de transformation PE = CE.E 

Transmetteurs : limiteurs, embrayages et freins transforment l’énergie mécanique de rotation 
en énergie calorifique par frottement. Loi de transformation spécifique aux contacts larges. 

Exemple : Transmission de moto a 


