TDO - Transmission — Rapport de réduction
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TD1 - Transmission — modeéles de description — Moto-réducteur
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I TD2 - Transmission méthodologie — Moto-réducteur
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TD3 — Transmission — Scoot'elec

voir : exemple du cours "puissace et rendement

TD4 — Transmission — Moto Voxan

1.1 Schéma bloc :

Embiellage || Transmission | | Embrayage | | B. V. ||| Transmission || Roue
primaire Mécanique secondaire
Pmaxi - 100 CV Par engrenage Multidisque a 6 rapports :
a 9000 tr/min rapport 36/67 bain d'huile 15/41 180/55 ZR 17
18/39
21/34
24/32
. . N 26/30
1.2 : Transmission par chaine. 58/29
1.3 : pignon : 17 dents ; couronne : 38 dents soit r=17/38.
37 28 _
1.4 : Nroue = Nmoteur x Iprimaire X BV6eme X lsecondaire = 9000 x — x 2—9 X — = 2146,8 tr/mln,
2'77’- X Nraue
= @roue = ————— = 224,8 rad/s
— rayon roue (180/55 ZR 17) : Rrove = 17 x 25,4 /2 + (0,55 x180) = 314,9 mm
d’'oll V = Rroue X rove = 314,9.103 x 224,8 = 70,8 m/s soit 254,86 Km/h.
P, C.xw C xw 1)
1.5:P=Cxo et n= > =—35—"35 donc Cs= pX—2—" avec —> =ray
P C xo, Wg w,
m
D’ou Cs= 77 X (Ie couple est fonction du rapport de boite donc maxi en premiére ).
Ty
TD5 — Transmission — Mécanisme léve-vitre
. | . . Vitre
Calcul de la puissance moyenne nécessaire pour lever la vitre : -
L’effort a vaincre pour soulever la vitre en vitesse moyenne est modélisé sur le . ﬁV(Vitre / portiére)
schéma ci-contre : Porticre
On néglige ici les frottements entre la vitre et la portiére.
Une mesure expérimentale nous a permis de trouver G
V(vitre/portiére)=0,114m/s YA
Déduire la puissance nécessaire pour lever la vitre : Pmoy (vitre)
Pvitre = F.V=m\.g.V = 510-0,114 =5,7 W {}
N L, P
Analyse de la chaine cinématique :
En observant les schémas page 1, compléter la chaine cinématique de commande de la vitre ci-dessgﬂs :
— o FOIE e e e e (el gy gty el —
l'| Réducteur Engrenage Vitre i
P el | Moteur Pai| roue etvis | Pr_ Pigrnon de Levier o + P moyvitre)
Nw=0.5 i | sans fin sortie et Reglette :
i secteur denté n3=0.9 n1v=0,5 i
: 0.5 n2=0.8 Trdnsmiission :

D’aprés la chaine cinématique précédente, déterminer le rendement global de la transmission :
nr = nr=nz+ns-nv= 0,5-0,8-0,9-0,5 = 0, 18

1- Calculer la puissance nominale du moteur nécessaire pour lever la vitre en fonctionnement normal (montée de la vitre),
notée Pu:  Pu=Pvitre/nT = 5,7/0,18 = 31,7 W

Une étude cinématique a permis de déterminer la fréquence de rotation du levier par rapport au bati a partir de la vitesse de montée

de la vitre : Nieviernati = 3,6 tr/min

2- Calculer la fréquence de rotation du moteur nécessaire pour faire monter la vitre.
Nw=2275 tr/min= Nievierwati/( r1.r2.) = 3,6/(1/55 * 10,5/119,5)

3- Calculer le couple nominal du moteur nécessaire pour lever la vitre en fonctionnement normal (montée de la vitre), noté
Cm: Cu=Pu/aom=31,7-30/(n2275) = 0,13 N.m



