TRANSMISSION DE PUISSANCE DES SYSTEMES MOTORISES : SYNTHESE

Approche fonctionnelle, structurelle, comporternentale et technologique des principales solutions constructives de transrmission de puissance mécanique de rotation
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e Besoin

Fp1 : Transmettre et adapter une puissance mécanique de rotation
Fc1: S’intégrer a la P.O. du systeme

Fc2 : Recevoir consigne et informer la P.C. du systéme

Fc3 : Assurer sécurité et confort a I'utilisateur
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en énergie calorifique par frottement. Loi de transformation spécifique aux contacts larges. B
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